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SudestePET

O correu entre os dias 28
e 30, de margo, na ci-
dade de Ilha Solteira-SP, o
XIII  SudestePET. O evento
reuniu varias Institui¢des de
Ensino Superior da regido
sudeste. O PET Controle e
Automagdo  participou do
evento, onde seus membros
participaram dos GTs e GDs,
onde foram discutidos diver-
relacionados ao

Sos temas

Programa de Educagdo Tutori-

al, e da feira onde foram
apresentados  trabalhos de
diversas areas de ensino.

O PET Controle e Auto-
magdo teve seu trabalho apro-
vado para apresentagdo no
evento. Concorrendo com
trabalhos de grupos PET de
instituigdes de todo o Sudeste
do Brasil, USP,
UFMG, UFOP, dentre outras,

W) trabalho

como

intitulado
“Robotica educacional como
elemento de integracdo dos
alunos ingressantes do curso
de Engenharia de Controle e
Automagdo”  foi premiado
em primeiro lugar na catego-
ria de Ciéncias Exatas.

Segundo o orientador do
trabalho, o professor Lindol-
pho Oliveira de Aratjo, a
premiacdo € resultado da atu-
acdo do grupo junto a gradua-
¢do, seguindo a filosofia da
educagdo tutorial. “O traba-
lho apresentado envolve a
Ensino,

triade Pesquisa ¢
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Extensdo em um s6 projeto, de
forma indissociavel, contribuin-
do para o fortalecimento da gra-
duagdo e da formagdo cidada de
nossos discentes, cumprindo um
preceito constitucional presente
na lei de diretrizes e bases da
educagdo nacional, que prevé a
indissocibilidade entre ensino,

pesquisa e extensdo como fun-
¢do da universidade brasileira”,
afirmou o professor.

A foto abaixo mostra o momento

da premiagao.
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Projetos Aprovados 2013

Cidades Sustentaveis

F oram aprovados segun-
do o edital EDITAL N°
091, de 22 de outubro de
2012 alguns projetos elabo-

rados por discentes no
CEFET-MG campus Leo-
poldina. O projeto intitulado
“Cidade
desenvolvido pelos alunos

Sustentavel” foi

pertencentes ao grupo PET
Controle e Automagdo jun-
tamente com os bolsistas do
mesmo.

Tratou-se de um projeto
social com foco no meio
ambiente ¢ desenvolvimento
urbano. Este teve como ob-
jetivos utilizar os conheci-
mentos da graduagdo para
desenvolvimento de ativida-
des sustentaveis, interagdo
do CEFET-MG com a co-

munidade académica e as

RobESC

O projeto intitulado
“RobESC, Robodtica

Escolar” esta sendo desen-

escolas das cidades vizinhas
e despertar o interesse para
questdes  socioambientais,
econdmicas e de infraestru-
tura. Vale ressaltar a impor-
tancia deste projeto devido a
associagdo com ensino, pes-
quisa e com a politica publi-
ca e inovacgdo tecnologica.

O desenvolvimento do proje-
to se deu da seguinte forma:
foi organizada uma competi-
¢do para promover trabalhos
de tecnologias sustentaveis
com énfase em equipamen-
tos de baixo custo e eficién-
cia energética. Os responsa-
veis pelo projeto fizeram
contato com as escolas de
ensino médio das cidades de
Leopoldina e Cataguases
convidando-os a participa-

rem do evento enviando seus

volvido pelos bolsistas do
projeto juntamente com os

alunos pertencentes ao grupo

trabalhos. Os critérios para
avaliagdo de cada trabalho
foram: viabilidade, inovagdo
tecnologica e apresentagdo. Os
responsaveis  pelo  projeto
acompanharam o desenvolvi-
mento de cada projeto, ofere-
cendo suporte.

Foram escolhidos os 10
melhores projetos para apre-
sentagdo. Destes, os 3 vence-
dores foram premiados e enca-
minhados para as prefeituras
de suas cidades como projetos
socioecondmicos a fim de se
realizar um estudo real de
viabilidade e implementagao.
O projeto vencedor foi o Bio-
digestor Modelo Indiano de-
senvolvido pelos alunos da
Estadual
Silva Coutinho de Leopoldina.

Escola Sebastido

Abaixo foto da equipe vence-

dora.

PET Controle e Automa-
¢d0. O projeto tem foco

social na area da educacdo



seguindo a linha de desenvolvi-
mento tecnoldgico. O mesmo tem
como objetivo o ensino de concei-
tos basicos de fluxograma, progra-
magdo e atividades praticas utili-
zando os Kits LEGO para alunos
do ultimo ano do ensino médio, de
forma a complementar a educagéo
com a inclusdo de conhecimentos
tecnoldgicos e cientificos e disse-
minar formas sustentdveis do uso
de energia alternativa pelas cida-
des. Esta associado com ensino,
pesquisa, inovagdo tecnologica e
politica publica.

O desenvolvimento do projeto se

dard da seguinte forma: Os res-

intitulado

O projeto
“Automacdo Rural” ¢ volta-

do para a area de tecnologia e pro-

dugdo.

Tem como objetivos: divulga-
¢do do CEFET-MG nas zonas ru-
rais e cidades participantes, apre-
sentacdo de tecnologias alternativas
para o campo, apresentagdo dos

projetos realizados no CEFET-MG
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ponsaveis pelo projeto irdo entrar
em contato com as escolas apresen-
tando palestras sobre a aplicag@o de
informatica, robdtica e a importan-
cia do ensino de ciéncia e tecnolo-
gia no ensino médio. Depois serdo
formados grupos que terdo curso de
introdugdo a programacdo envol-
vendo os conceitos de fluxograma e
linguagem estruturada, onde os alu-
nos terdo acesso aos principios logi-
cos de programacao antes de utiliza
-la de forma pratica. Esta etapa do
projeto tera duracdo de duas sema-
nas, com uma aula por semana para
cada grupo. Exercicios e atividades

extraclasses  serdo analisados e

e incentivar o uso de energia limpa
na zona rural, divulgando as for-
mas alternativas de energia. Esta
voltado para ensino, pesquisa, ino-
vagdo tecnoldgica e politica publi-
ca.

O desenvolvimento do projeto
se dara da seguinte forma: nas esco-
las das cidades que tém como prin-
cipal fonte de renda a zona rural,
acontecera uma divulgacdo de for-
mas alternativas de energia, visando
a utilizagdo de painéis fotovoltaicos
e adaptacdo do fogdo de lenha para
diversas fungdes (aquecimento,
torrefacdo de grdos e etc.), assim,
passa-se ao morador da zona rural,
o uso de energia limpa bem como

melhoria na qualidade de vida.

Na EMATER serdo apresenta-
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acompanhados pelos responsaveis
do projeto. A ectapa seguinte ¢
constituida pela introducdo de con-
ceitos de funcionamento dos senso-
res e programacdo LEGO, onde
serdo utilizados os kits para prati-
cas envolvendo conceitos de robo-
tica, onde também sera trabalhada
a proposta de um trabalho final,
separando os alunos em grupos de
5, onde cada grupo sera responsa-
vel pela elaboragdo e montagem de
um processo utilizando os kits LE-
GO.

dos alguns conceitos sobre con-
trole de processos de estufas
(temperatura, ph do solo, entre
outros), sera também demonstra-
do um  estudo sobre Custo x
Beneficio da utilizagdo de pai-
néis fotovoltaicos para pequenas
aplicagdes, como irrigacdo e
bombeamento de pocos. Cada
cidade tem sua particularidade,
assim serdo feitas apresentagdes
diferentes em cada uma, sendo
que todas terdo a apresentagdo
do projeto de adaptagdo do fogdo

a lenha e do uso de energia lim-

pa.

As cidades foram escolhidas por
terem um numero significativo

de moradores na zona rural.
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Sumo de Robos

Aconteceu em agosto, nos
dias 28, 29 e 30 a competi-
Robos —

Sob a orientagdo dos 12 bolsistas

¢do de Sumd.
do PET Controle ¢ Automagao,
alunos do primeiro periodo do

curso de Engenharia de Controle ¢

)

Automacao aprenderam os
recursos basicos do Kit
LEGO Mindstorm NXT e,
posteriormente, formaram
equipes que desenvolve-
ram protdtipos para partici-
par de competicio de
Sumd de robds, de acordo
com as regras do Roboco-
re.

A competicdo de robo-
tica tem como objetivo,
dos

agugar o interesse

alunos ingressantes do
Curso de Engenharia de

Controle e Automagao nas

Semana (&T e META

Aconteceu, entre os dias 21 e
25 de outubro, na Unidade

Leopoldina, a Semana Nacional

de Ciéncia e Tecnologia, Semana
C&T juntamente com a META,
Mostra Especifica de Trabalhos e
Aplicagdes.

Com o tema “Ciéncia, Saude
e Esporte”, a Semana de Ciéncia
& Tecnologia estd em sua nona
edigdo. Ela é anual e ocorre den-

tro do calendario da Semana Na-
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cional de Ciéncia & Tecnolo-
gia promovido pelo Ministé-
rio de Ciéncia e Tecnologia
do Governo Federal. Trata-se
de um evento aberto ao publi-
co e que reune alunos, profes-
sores e funcionarios em torno
de debates, seminarios, mini-
cursos e conferéncias sobre
cultura, ciéncia e tecnologia,
em diversas areas do saber.
Os minicursos foram minis-
trados por bolsistas do PET
(Programa de Educac@o Tuto-
rial), na parte da manha e da
tarde, entre os dias 22 e 24 de
outubro.

As palestras aconteceram
4s 19:00, entre os dias 21 ¢ 25
de outubro, no auditério da
Unidade e foram convidados

especialistas em  diversas

areas académicas de mecatro-
nica e automagfo, assim co-
mo inseri-los rapidamente na
vida académica e no convivio
social com os demais inte-
grantes do corpo docente e
discente do curso. Essa agdo
faz parte das atividades do
PET - Controle e Automagao,
como uma das etapas da re-
cepcdo dos calouros. Além
disso, colabora para o desen-
volvimento da capacidade
cognitiva dos alunos partici-

pantes.

areas para proferirem tais pales-
tras, discutindo sobre as novida-

des do meio tecnoldgico.

As apresentagdes dos trabalhos
dos alunos de Programas de Inici-
acdo Cientifica, aconteceram no
periodo da tarde durante os cinco

dias do evento.
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