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Criacdo dos Grupos PET

idealizador do Programa

de Educa¢do Tutorial
(antigo Programa Especial de
Treinamento — PET) foi o pro-
fessor e ex-diretor geral da
Coordenagdo de Aperfeicoa-
mento de Pessoal de Nivel
Superior (CAPES), Claudio de
Moura Castro. Ele se baseou
em programas de natureza se-
melhante como os Honours
Programs, que consistiam em
programas oferecidos em algu-
mas universidades americanas
que visavam uma melhor for-
magao de alunos de graduacao.
Foram justificativas para a
criacdo do programa: ma quali-
dade de ensino superior e dos
alunos que ingressavam nas
Universidades e a demanda
para o aumento de vagas nas
instituicdes superiores de ensi-

no (IES), sem o devido au-
mento da qualidade das mes-
mas.

Pensou-se, entdo, em sele-
cionar um grupo de alunos
com base em seu historico
académico onde facilmente se
achariam os melhores e con-
centrar esfor¢os de orientagdo
para uma melhor formagdo de
graduagdo, visando a carreira
académica. Em 1979, foram
criados o0s primeiros grupos
do pais: Economia — UnB;
Economia — PUC RJ; Direito
— USP capital. O PET foi
aperfeicoado e ampliado du-
rante 20 anos sob o acompa-
nhamento e avaliagdo da Ca-
pes. A partir do ano 2000, o
Programa passou a ser vincu-
lado a Secretaria de Ensino
Superior- SESU/MEC. O pro-

grama ¢ destinado a grupos de
alunos que demonstrem poten-
cial, interesse e habilidades des-
tacadas em cursos de graduagdo,
desde que obedecidas as regras
do Programa. O Programa de
Educagdo Tutorial (PET) foi cria-
do para apoiar atividades acadé-
micas que integram ensino, pes-

quisa e extensdo. Formado por
grupos tutoriais de aprendiza-
gem, o PET propicia aos alunos
participantes, sob a orientacdo de
um tutor, a realiza¢do de ativida-
des extracurriculares que comple-
mentem a formagdo académica
do estudante e atendam as neces-
sidades do proprio curso de gra-
duacdo, para a integracdo no
mercado profissional como para
o desenvolvimento de estudos em
programas de pds-graduagao

Comité Local de Acompanhamento — (LA

O s CLA’s tém como objeti-
vo acompanhar e orientar
0S grupos quanto aos aspectos
filosoficos, conceituais e meto-
dolégicos do Programa de Edu-
cagdo  Tutorial -  PET.
Suas principais atribuigdes sdo:
Acompanhar o desempenho
dos grupos PET e dos profes-
sores tutores. Zelar pela quali-
dade e inovagdo académica do
PET e pela garantia do princi-
pio da indissociabilidade entre
ensino, pesquisa e extensao.
Referendar os processos de

selecdo e de desligamento de
estudantes bolsistas dos gru-
pos, por proposta do professor
tutor. Coordenar o acompa-
nhamento anual dos grupos,
de acordo com as diretrizes do
Programa, elaborar o relatorio
consolidado da instituicdo e
encaminha-lo a SESU.
Propor estudos e programas
para o aprimoramento das
atividades dos grupos PET da
IES. Os atuais membros do
CLA do PET Controle e Au-
tomagdo sdo: Wesley Ruas

Silva (presidente), André Luiz
Gomes (representante da Direto-
ria de Extensdo e Desenvolvi-
mento), Ezequiel de Souza Costa
Janior (representante da Diretoria
de Graduagao), Geraldo Furtado
Neto( representante dos bolsistas
do Programa de Educagdo Tuto-
rial), Lindolpho Oliveira de Ara-
Gjo Junior (representante dos
tutores do Programas de Educa-
¢ao Tutorial) e Luciana Peixoto
Amaral (representante da Direto-
ria de Graduagdo).




“Por ser
pioneiro no

CEFET-MG,,

teve que buscar

referéncias em
grupos

externos..”
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PET Controle Automacao - Leopoldina

O PET Controle Auto-
magao -Leopoldina
foi criado segundo o edital
EDITAL N. 09/2010 MEC/
SESu/SECAD com o objeti-
vo de propiciar aos alunos,
sob orientagdo do docente
tutor, condigdes para realiza-
¢do de atividades extracurri-
culares que favoregam a sua
formacdo académica tanto
para a integragdo no mercado
profissional como para o
desenvolvimento de estudos
em programas de pos-
graduacdo. O PET- Engenha-
ria de Controle e Automagao
tera o objetivo geral de am-
parar uma constante atualiza-
¢do curricular articulada para
a produgdo de conhecimentos
com senso critico e compro-
misso social, buscando atuar
dentro de uma perspectiva
transdisciplinar que auxilie
tomadas de decisdo frente a
complexidade das questdes
relacionadas a producdo e
aplicagdo no desenvolvimen-
to de kits educacionais para a
educacdo em controle ¢ auto-
macao.

O Pet Controle e Automa-
¢d0, como os demais Pets, ¢
fundamentado na triade: EN-
SINO, que consiste na aplica-
¢do das ferramentas, kits e
softwares produzidos em
disciplinas do curso de Enge-
nharia de Controle e Auto-
macdo, contribuindo para
interacdo dos outros alunos e
docentes nas atividades de-

senvolvidas no Grupo PET.

PESQUISA, busca desen-
volvimento de ferramentas
que permitam ensinar de
uma forma diferenciada o
mesmo contetido trabalha-
do na graduagdo, permitin-
do,
estratégias de ensino em
engenharia. EXTENSAO,
possibilita os alunos traba-

assim, pesquisa em

lharem com a comunidade,
a industria, em oferecimen-
to de treinamento, nestas
ferramentas, agora de for-
ma a atender as suas de-
mandas.

Além de seguir a triade
o PET esta fortemente
fundamentado no trabalho
em equipe. O trabalho em
equipe ndo tem apenas
alcance aos alunos envolvi-
dos com o PET, mas tam-
bém com os docentes do
curso de Engenharia de
Controle e Automagao,
pois o trabalho tem carater
multidisciplinar.

A criagdo do grupo cau-
sa um excelente impacto
para o curso de Engenharia
de Controle e Automagao,
pois, busca a melhora na
formagdo dos graduandos,
desenvolvendo competén-
cias ndo apenas condizente
com o contetido formal do
curso, mas também desen-
volvendo competéncias
sociais, criticas e humanis-
ticas, a melhora na forma-
¢ao do conteudo formal do
curso e aprimoramento dos

recursos instrucionais rela-

tivos ao mesmo. Busca tam-
bém a melhoria da infraes-
trutura de laboratdrios das
diversas disciplinas ineren-
tes ao curso e a Implemen-
tacdo agdes concretas e co-
ordenadas de ensino, pesqui-
sa e extensdo, permitindo
que o alcance do curso atinja
0s outros aspectos, 0s quais
ndo seja somente 0 ensino.

Em 07 de dezembro de
2010 foi criado o primeiro
grupo PET no CEFET-MGQ,
sendo composto por um por
um tutor, professor Lindol-
pho Oliveira de Arafijo Juni-
or, 2 orientadores,
professor Angelo Rocha de
Oliveira e professor Marlon
José do Carmo, 12 alunos,
sendo 9 bolsistas e 3 ndo
bolsistas.

Por ser pioneiro no
CEFET-MG, teve que bus-
car referéncias em grupos
externos. No primeiro més
pos criagdo do grupo, rece-
beu a visita do PET Elétrica
da UFJF MG, que através do
compartilhamento dos proje-
tos e experiéncias, auxilia-
ram a tracar diretrizes. As-

sim o PET Controle e Auto-
magdo estava estruturado e
pronto para comegar a reali-

zar suas atividades.


http://www.cefetmg.br/noticias/2010/08/noticia0049.html
http://www.cefetmg.br/noticias/2010/08/noticia0049.html
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UAIL PET

o periodo de 18/03/2011 e
20/03/2011
Universidade Federal de
Juiz de Fora o encontro mineiro dos

ocorreu  na

grupos PET (Programa de Educacao
Tutorial) de Minas Gerais. O evento
contou com a presenga dos petianos

COBENGE 2011

Alguns alunos do PET e do
curso de Engenharia de Con-
tole e Automagdo tiveram seus arti-
gos, que foram enviados, aprovados
para o XXXIX Cobenge (Congresso
Brasileiro de Educagdo em Enge-
nharia) que ocorreu nos dias 03 a 06
de Outubro em Blumenau-SC, cujo
tema principal era "Formacao conti-
nuada e  internacionalizagao".

Cobenge ¢ considerado o mais
importante forum de reflexdo sobre

educacdo em Engenharia no Brasil.

______________________________________________________________________

da UFJF,UFU ,UFMG , UFLA,

UFF, UFVJM, UFV, UNI-
FAL,CEFET-MG,IFET-
SUDESTE, UFOP e UFSJ.

Dentre as atividades desenvolvi-
das nos eventos podemos citar os
GTD’s (Grupos de discussdes) que
abordaram temas como: Atividades
desenvolvidas pelos grupos PET e
a Unificag¢do das Universidades do
Sudeste Mineiro. Em especial ,
contamos com a presenca do Se-
cretario Nacional de Educa-
¢do  Superior (SESu-MEC) Lu-
iz Claudio Costa , o presidente do
SENAPET o professor Alvaro Aya-
la e a Professora Lérida Povoleri,

E um evento anual realizado pela
Associagdo Brasileira de Educagio
em Engenharia - Abenge, sem inter-
rupcdes desde sua fundagdo em 1973.
Voltado ao ensino de Engenharia,
congrega atualmente mais de 150
institui¢des de ensino em todo o Bra-
sil e um grande ntimero de professo-
res associados. O Cobenge reune pra-
ticamente todos os oOrgdos oficiais e
instituicdes de ensino ligados ao se-
tor, além de empresas e profissionais
interessados na melhoria e no desen-
volvimento da Engenharia nacional.
Sua evolugdo foi continua ao longo
dos ultimos 38 anos, o que ¢ demons-
travel pelo continuo incremento no
numero de trabalhos apresentados nas
suas ultimas edigdes. O evento reuniu
aproximadamente 600 participantes,
entre professores, estudantes e profis-
sionais que atuam na varias modali-
dades da Engenharia, ou areas corre-
latas, sendo o principal divulgador
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tutora do PET Economia da UFF.

O PET- Controle e Automacgédo do
CEFET-MG marcou presenga no
evento com: o tutor do grupo Prof.
Lindolpho Oliveira de Araujo Junior
e oito petianos (Alexandre Morais
Oliveira, Daniel Pinheiro Teixeira,
Hans Hoffmann Sathler,
Peres Rocha, Leticia Helena Mou-
ra, Mateus Hufnagel Maranha de
Faria, Marco Talles Vieira Silva
¢ Nathalie Martins).

Kamila

das experiéncias didatico-pedagogicas

da area .
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““ O projeto tem
por objetivo
estimular os

alunos de ensino

médio a pensar
em como o mundo

esta utilizando a

energia e buscar

novas formas e

habitos ...”
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Sudeste PET

Entre 21 e 24 de abril
na cidade de Alfenas
-MG ocorreu o XI Sudeste-
PET — Encontro dos Gru-

pos PET da regido Sudeste

teve para 2011 o tema:

“PET-UNIVERSIDADE—
SOCIEDADE: NOVAS
CONEXOES” Em sua

programagao estava previs-
tas, Mesas-redondas, Pa-
lestras, Grupos de Traba-
lho (GTs) e Grupos de

Discussdo (GDs), Encon-
tros por Area, Encontros de
Tutores, Apresentagdo de
trabalhos (painéis), Assem-
bleia Geral, Plenaria, Con-
fraternizagdes e Apresenta-
¢oes Culturais.

O publico alvo do XI
Sudeste PET ¢ toda a co-
munidade académica, peti-
anos tutores, egressos e
pessoas ligadas aos Grupos

PET da regido Sudeste do

Brasil. Atualmente a regido
Sudeste do pais conta com
aproximadamente 780 gru-
pos PET, e o estado de
Minas Gerais, em especial,
engloba cerca de 80 destes
grupos.

Todos os alunos do gru-
po PET Controle e Auto-
magdo participaram  do
evento apresentando seus

trabalhos

Projeto Eficiéncia Energética nas Escolas

O projeto  “Eficiéncia
Energética nas Esco-
las” é organizado por estu-
dantes e professores de
varios cursos da UFJF, O
projeto tem por objetivo
estimular os alunos de en-
sino médio a pensar em
como o mundo estd utili-
zando a energia e a buscar
novas formas e habitos
para o consumo atual, de
modo a combater o desper-

O correram nos dias
5 e 6 de setembro
de 2011 na Faculdade
de Engenharia da UFJF
a VIII Olimpiadas de
Robds. O evento foi
organizado por alunos

da Engenharia Elétrica
da prépria universidade.

dicio. O grupo recebeu um
convite para participar do
IV Congresso de Eficiéncia
Energética bem como par-
ticipagdo no projeto
"Eficiéncia Energética nas
Escolas".

O evento ocorreu nos
dias 28 a 31 de agosto de
2011 na UFJF. O PET
Controle e Automacgdo
colaborou na organizagdo
divulgando e estimulando

Olimpiadas de Robos

As competi¢des realizadas
foram: Futebol de Robd
Radio-Controlados ¢ a LE-
GO Mindstorms.

O PET Controle e Auto-
magao participou do evento
divulgando e selecionando
grupos de alunos da rede de
escolas publicas de Leopol-

alunos da rede publica de Leopoldi-
na, realizando palestras e oferecendo
suporte para a realizagdo dos proje-

tos.

dina-MG. O grupo recebeu 4 kits
LEGO Mindstorm NXT 2.0 ,em
parceria com o INERGE, para a
capacitacdo e treinamento dos
alunos.
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Minicurso

m novembro de 2011 foi
ministrado pelos alunos
bolsista da do PET Con-
trole e Automagao, Mateus Hufna-
gel e Hans Hoffmann Sathler, para
10 participantes, um minicurso de

Introducdo a Robética utilizando
o Kit Lego NXT 2.0. O minicur-
so foi realizado no CEFET-MG
Campus III e teve duragdo de 4
horas. Teve como publico alvo
alunos da graduacdo e de ensino
médio e técnico do CEFET. Du-
rante o curso foram abordados os
seguintes temas: defini¢o, histo-
rico, ficgdo cientifica, robotica
industrial, Kit lego NXT, e exe-
cucdo de algumas atividades
envolvendo o Kit Lego NXT.
Foram emitidos certificados para
todos os participantes..

\
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O ENAPET, Encontro Nacional
de Grupos do Programa de Edu-
cacdo Tutorial , ¢ organizado com o
intuito de discutir temas relevantes a
manuten¢do e desenvolvimento do
Programa de Educagdo Tutorial, além
de apresentar a produg¢do académica

1
I
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dos grupos no ambito da triade
ensino/pesquisa/extensdo ¢ da
educacdo tutorial, afirmando os
esforgos continuos do MEC para
a melhora do ensino no pais, con-
siderando o PET um adicional de
qualidade nos cursos aos quais
estd vinculado. Nos dias 12 a 16
de julho de 2011, o PET Controle
e Automagdo participou do XVI
ENAPET que  aconteceu na
UFG, Universidade Federal de
Goias. O evento teve como tema
central “Diversidade Cultural e
Integracdo do Conhecimento” e
integrou os trés diferentes grupos
do programa, PET/MEC-SESU,

\
PET/Institucional e PET/Conexio|
de saberes.. Durante o evento o
membro do grupo PET do CEFET,
Leopoldina, Carlos Eduardo Ramos
Batista, tomou posse no Comité
Executivo Nacional dos Grupos
PET (CENAPET).
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